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D. 01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01. ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczr&]( st wymagania dotyece wykonania i odbioru rob6t zgganych z
odtworzeniem trasy drogi i robotami liniowymi paés realizacji inwestycjiDrogi Gminne ,KOZIMINY”
1.2 Zakres stosowania (ST)
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktinpmetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiiarobot
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3Zakres robot objgtych (ST)
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepgnuyznaczenie osi trasy i punktéw wysdkmwych.
1.40kreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej §Tzgodne z obowzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania og6ine”, k4.
1.50g06lne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotysee rob6t podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania cgjgirkt.1.5.

2. Materiaty

2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow
Warunki ogélne stosowania materiatéw, ich pozyskia sktadowania podano w ST DM.00.00.00. ,,Wynmgagodlne”
pkt.2

2.2. Rodzaje materiatéw
Materiatami stosowanymi do wykonania wyznaczenidrasy i punktéw wysokéiowych :
. stupki betonowe,
e palei paliki drewniane,
e  rury metalowe,
*  bolce stalowe

badz inne materiaty akceptowane przez Kierownik Prajekt

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe
albo rury metalowe o dtugoi okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczonesiesiztwie punktow zatamania trasy w czasie ich
stabilizacji powinny mié érednic; 0,15 do 0,20 m i diugsi 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktaalezy
stosowa paliki drewniane o diugai okoto 0,30 m isrednicy 0,05 do 0,08 ntwiadki wbijane obok palikéw osiowych
powinny mie dtugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” 3kt
3.2. Sprzet stosowany do wyznaczenia trasy i punktéw wysokoiowych

Do wyznaczenia trasy i punktow wysakowych naley stosowa sprzt:

. teodolity,

. niwelatory,

. tyczki,

. taty,

o tasmy,

. lub inny sprzt akceptowany przez Kierownika Projektu.

4. Transport
4.1. Nie dotyczy.

5. Wykonanie rob6t

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST DM.00@O,,Wymagania ogolne” pkt. 5. Prace pomiarowe ipow by
wykonane zgodnie z obogaujacymi Instrukcjami Gtéwnego Uerlu Geodezji i Kartografii (GUGIK).
Kierownik Projektu dostarczy Wykonawcy materiatyodezyjne do wytyczenia w terenie punktow gtdwnych wasy,
skrzyzowan oraz punktéw wysokiowych (repery robocze). W oparciu o materiatgtdoczone przez Kierownika Projektu,
Wykonawca powinien przeprowadzbliczenia i pomiary geodezyjne niegdlme do szczegdtowego wytyczenia robot.

5.2. Wyznaczenie punktéw na osi
Tyczenie osi trasy drogowej nalewykona® w oparciu o Dokumentagprojektovs.
Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny pyzesunite wiecej niz 0 3 cm w stosunku do projektowanych, edre
punktow na osi naly wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku dogdnych projektu.

5.3. Robocze punkty wysokéciowe
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Robocze punkty wysokoiowe naley wyznaczy co okoto 25 m. Punkty wysokciowe naley wykona poza granicami
projektowanej budowli, a egne ich wyznaczyz doktadnécia do 0,5 cm.

5.4. Wyznaczenie nasypow i wykopow.
Wyznaczenie nasypow i wykopow polega na oznaczeoitozenia w terenie kragdzi podstawy nasypu oraz kresizi
przeckcia powierzchni zewgirznych skarp wykopu z terenem.
Do wyznaczenia nasypow i wykopow najestosowa dobrze widoczne paliki.
Odlegtasici miedzy palikami nalgy dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owag. Odlegté¢ ta powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych podanych ekDmentacji Projektowej.

6. Kontrola jako $ci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakdci robot.
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania og0|vkt.6.
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punkidysokdciowych naley
prowadzé wg ogoélnych zasad okilenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.
6.2. Sprawdzenie robdt pomiarowych..
Sprawdzenie robo6t pomiarowych powinna ipyzeprowadzone wg napujacych zasad:
e 0§ drogi naley sprawdzt na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznachoziomie oraz co najmniej co 200
m na prostych,
« robocze punkty wysokgiowe naley sprawdzt niwelatorem na catej diugoi budowanego odcinka,
e wyznaczenie nasypow i wykopow najesprawdza taéma i szablonem z poziomi¢ co najmniej w 5 miejscach na
kazdym kilometrze oraz miejscach budygch watpliwosci.

7. Obmiar robot
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét.

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST DM.00.00,@ymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarova jest 1 m (metr) odtworzenia (wyznaczenia) trasggdivej i punktdw wysokéeiowych zgodnie z
Dokumentagj Projektovd.

8. Obmiar robot
Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST DM.00.Q0,0ymagania ogélne” pkt. 8. Roboty uznaje sa wykonane
zgodnie z DokumentagjProjektows, ST i wymaganiami Kierownika Projektu,zgdi wszystkie pomiary, z zachowanymi
tolerancjami wg pkt. 6, daty wyniki pozytywne.
Odbiér robot zwizanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w tererdst¢puje na podstawie szkicoéw i dziennikdw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gemgine, ktére Wykonawca przedktada KierownikowijBkeu.

9. Podstawa ptatngci
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrssi podano w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.2. Cena jednostkowa obejmuje:

¢ sprawdzenie wyznaczenia punktdw gtownych osi trgminktow wysokéciowych,

¢ uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami.

10. Przepisy zwhpzane

¢ Instrukcja techniczna 0-1 Ogodlne zasady wykonyar@mac geodezyjnych.

¢ Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga ityegs GUGIK Warszawa 1979.
¢ Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozjdduUGiK 1978

¢ Instrukcja techniczna G-2 Wysalaowa osnowa geodezyjna GUGIK 1983

¢ Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjne iokygsciowe GUGIK 1979

¢ Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjneGaJ1983

¢ Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne GUTR83




