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D. 05.00.00. NAWIERZCHNIE

D.05.01.03 NAWIERZCHNIAZWIROWA NA ZJAZDACH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teckniej (ST) 8 wymagania dotycce wykonania i
odbioru robét zwizanych z wykonywaniem nawierzchawvirowej na zjazdach przy realizacji inwestyciji
Drogi Gminne ,KOZIMINY”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokaimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reati robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét aganych z wykonywaniem
nawierzchnizwirowej na zjazdach , warstwegrubosci 8 cm wedtug wykazu zjazddw.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnigoragstosowana do szybkiego ruchu samochodowegagledu
na pylenie, nierownii, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hataak jnp. nawierzchnia tluczniowa, brukowcowa lub
zwirowa.

1.4.2.Nawierzchniazwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych niesimych, ktorej warstwiieralna jest wykonana
z mieszankiwirowej bez uycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3. Pozostate okigenia podstawowe aszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” fl4.

1.5 Ogélne wymagania dotycrce robot
Ogblne wymagania dotygee robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblokt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Materialy do nawierzchnizwirowych
Mieszankazwirowa powinna mié optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia miesigmdwinna miéci¢ sig w
granicach krzywych obszaru dobrego uziarnieniaapgdh na rys. 1. Sktad ramowy uziarnienia podariablicy 1.
Kruszywo naturalne ayte do mieszankiwirowej powinno spetniawymagania normy PN-B-11111 [2] i PN-B-
11113 [3], a ponadto wskaik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszanki niarnieniu:

od 0 do 20 mm, WP powinien wynésid 25 do 40,
od 0 do 50 mm, WP powinien wynésid 55 do 60.

Tablica 1. Sktad ramowy uziarnienia optymalnej ragki zwirowej

Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia
Wymiary przechodzi przez sito, % wag.
oczek nawierzchnia jednowarstwowa lub twa dol . hni
kwadratowych warstwa gorna nawierzchni wars (\j/va 0 ne; hawierzehni
sita dwuwarstwowej wuwarstwowey
mm a b, a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 65 30
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Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszanaowych

3. SPRAT
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchnizwirowej
Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchaivirowej powinien wykazéa sig mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:
— koparek i tadowarek do odspajania i wydobywaniagru

— spycharek, réwniarek lub sptm rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do sputghnia, rozktadania, profilowania,

— przewanych zbiornikéw na wogldo zwilzania mieszanki optymalnej, wypasaych w uradzenia do rownomiernego i
kontrolowanego dozowania wody,

— walcéw statycznych trojkotowych lub dwukotowychkkéch i srednich,
— walcdw wibracyjnych.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogoblne wymagania dotysee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamgjélne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiesagih je przed
zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernysusageniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M}0@O ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Poditae projektowanej nawierzchawirowej stanowi grunt rodzimy.
Gruba¢ warstwy ulepszonego poddm, powinna wynosgi8 cm, a jej spadek poprzeczny od 4 do 5%.

5.3. Wykonanie nawierzchnizwirowej

5.3.1.Projektowanie sktadu mieszarkiirowej
Projekt sktadu mieszanki powiniendgpracowany w oparciu o:
a) wyniki bada kruszyw przeznaczonych do mieszankirowej, wg wymaga p. 2.2,
b) wyniki bada mieszanki, wedtug wymagaodanych w punkcie 2.2,
c) wilgotnos¢ optymalm, mieszanki okrdona wg normalnej préby Proctora, zgodnie z ngiiN-B-04481 [1].

5.3.3.Wbhudowanie i zagszczanie mieszankivirowej

Mieszankazwirowa powinna by rozktadana w warstwie o jednakowej grétio przy wyciu rowniarki. Grubéc¢
roztozonej warstwy mieszanki powinnadtaka, aby po jej zagzczeniu oagnieto grubaé projektowan, tj.: 8 cm

Mieszanka po rozieniu powinna by zagszczona przégiami walca statycznego gtadkiego. Zspczanie
nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpdcgie od krawedzi i stopniowo przesuwapasami podinymi,
czesciowo naktadajcymi sie w kierunku jej osi. Zagszczenie nawierzchni o jednostronnym spadkuzgalezpocaé¢ od
dolnej kravedzi i przesuwé pasami podinymi cz:$ciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi. Zag:szczenie
nalezy kontynuowa do osigniecia wskenika zagszczenia podanego w ST, a w przypadku gdy nieojesikrélony, do
osiagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszegoznd,98 zagszczenia maksymalnego, odanego wedtug normalnej
proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] i BN-7389.2 [6].

Wilgotnos¢ mieszankizwirowej w czasie zagszczania powinna lByréwna wilgotndci optymalnej. W przypadku
gdy wilgotng¢ mieszanki jest wisza o wecej niz 2% od wilgotndci optymalnej, mieszarknalezy osuszy w sposob
zaakceptowany przeziyniera, a w przypadku gdy jestzaza o wgcej niz 2% - zwiky¢ okreslong iloscia wody. Wilgotna¢é
mozna bada dowolm metod, (zaleca si piknometr polowy lub powietrzny).

5.4. Utrzymanie nawierzchnizwirowej

Nawierzchniazwirowa po oddaniu do eksploatacji powinnacébpielegnowana. W pierwszych dniach po
wykonaniu nawierzchni natg dba, aby byta ona stale wilgotna, zraszaja wody ze zbiornikow przewmych.

Nawierzchnia powinna lByrownomiernie zajedzana (dogszczana) przez samochody na catej jej szémka
okresie 2 tygodni, w zwrzku z czym zalecagprzektadanie ruchu naxnde pasy przez odpowiednie ustawienie zastaw.

Pojawiagce sé wklesnigcia po okresie piegnacji wyréwnuje si kruszywem po uprzednim wzruszeniu
nawierzchni za pomacoskardéw. Wczesne wyréwnanie widie¢ zapobiega powstawaniu wybojow.z8e mimo tych
zabiegow tworz sie wyboje, uszkodzone miejsca nafewycia¢ pionowo i usua¢, dosypé swiezej mieszankizwirowej,
wyprofilowaé i zagzsci¢ wibratorem ptytowym lubgcznym ubijakiem.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakai robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw przeznaczonych do produkciji
mieszankizwirowej i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania dotycace cech geometrycznych i wigiwosci nawierzchni zwirowej

6.3.1.Uksztaltowanie osi nawierzchni

Os nawierzchni w planie nie me byt przesunita w stosunku do osi projektowanej czegj niz + 5 cm.
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6.3.2.Rz¢dne wysokéciowe

Odchylenia rzdnych wysokéciowych nawierzchni od ezinych projektowanych nie powinno dwigksze nk +1 cm i -3
cm.

6.3.3.R6wna¢ nawierzchni

Nierownagci podtuzne nawierzchni naky mierzy¢ tata 4-metrows, zgodnie z norm BN-68/8931-04 [5].
Nieréwngci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrove tata. Nierbwndci nawierzchni nie powinny przekragza5 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukaalinny by zgodne z dokumentacprojektow, z toleranci
+0,5%.

6.3.5.Szeroké¢ nawierzchni
Szerokdé¢ nawierzchni nie mee r&zni¢ sig od szerokéci projektowanej o vgcej niz -5 cm i +10 cm.
6.3.6.Grubas¢ warstw

Gruba¢ warstw naley sprawdzé przez wykopanie dotkéw kontrolnych w potowie s#ex@i nawierzchni.
Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédianie powinny przekraczat 1 cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia najeprzeprowadz&ana podstawie oceny wizualnej
6.5. Zag:szczenie nawierzchni
Zagzszczenie nawierzchni nalebad& co najmniej dwa razy dziennie. Kontgadag;szczenia nawierzchni moa
wykonywa: dowolm metod,.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest n? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchimiirowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagyrojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty kiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrioi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchnizwirowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie ze skropieniem wppodiaza gruntowego ,
— dostarczenie materiatow,
— dostarczenie i wbudowanie mieszarikiirowej,
— wyréwnanie do wymaganego profilu,
— zagiszczenie poszczegolnych warstw,
— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectanigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébekigrun
2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwalo nawierzchni drogowych.

Zwir i mieszanka
3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwealio nawierzchni drogowych.
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BN-64/8931-01
BN-68/8931-04
BN-77/8931-12

Piasek
Drogi samochodowe. Oznaczanie #ska piaskowego
Drogi samochodowe. Pomiar ré§ghoawierzchni planografem i tat
Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu.



