D. 01.01.01. ODTWORZENIE TRASY

1. WSTEP.

1.1 PRZEDMIOT ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej YS& wymagania dotyce wykonania i odbiciu robét
zwiazanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktémysokaciowych przy przebudowie drogi gminnej
Cholewy — Skrzynki od km 1+650 do km 3+072.

1.2. ZAKRES STOSO WANIA ST

Specyfikacje Techniczneg stosowane jako dokument przetargowy i kontraki@mgy zlecaniu realizacji robét
wymienionych w p. 1.1.

13. ZAKRES ROBOT OBETYCH ST

Roboty, ktérych dotycz Specyfikacje, obejmajwszystkie czynnéi umazliwiajace i majce na celu wytyczenie w
terenie przebiegu trasy drogovwegjodnie z DokumentagcpProjektovs i zabezpieczenie istn. punktéw osnowy
geodezyjnej pastwowej, ochrona ich przed zniszczeniem i odtwaeennktéw w razie zniszczenia.

W zakres robét pomiarowych, zygianych z wyznaczeniem trasy i punktow wysakowych wchodaz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtéwnych osi trasy i punktow
wysokaciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

C) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych,

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z ewentualmytyczeniem dodatkowych przekrojow,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrarfaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposOb utatwiajcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

14 OKRESLENIA PODSTAWOWE.

Punkty gtéwnerasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowezgracatkowy i koncowy punkt trasy.
Pozostate okigenia g zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w ST

D-M-00.00.00pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygze wykonania robét podano w $FM-00.00.00. "WymaganiaOgoélne" pkt. 1.5.
2. MATERIALY.

Ogolne wymagania dotygze materiatbw podano w ST D-M-00.00.00. "Wymaga@igdlne" punkt 2. Do
utrwalenia punktéw gtownych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégb okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczoneasieslztwie -punktéw
zalamania trasy w czasie ich stabilizacji powinniedrSrednice 0,15 -* 0,20 m . Do stabilizacji pozostatyc
punktéw naley stosowa paliki drewniane o dtugai okoto 0,30 m isrednicy 0,05 «+¢ 0,08 m a dla punktéw
utrwalanych w istniejcej nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.sWiadki"
powinny mie dtugas¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

3. SPRZT.
Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania Ogoélne" ki1 Do
wyznaczenia trasy i punktéw wysakdowych naley stosowa nastpujacy sprzt:

. teodolity lub tachometry,
. niwelatory,
. dalmierze,
. tyczki,
faty,
. tasmy stalowe.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejinktow wysokéciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiud pomiaru.

4, TRANSPORT
Mozna wywa¢ dowolnesrodki transportu do przewozu materiatésywanych w robotach przygotowawczych.



o] WYKUNANIE RUB UI.

Ogolne wymagania dotyeavykonania robét podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagadgolne” pkt 5.

5.1. Ustalenia ogélne.

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami.

Zamawiajcy zatazy osnow sytuacyjno-wysokaiows i przekae ja Wykonawcy. Wspétradne i wysokéci
punktow osnowy realizacyjneigta okreslane w takim samym ukfadzie i poziomie odniesigalaDokumentacja
Projektowa.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiaglzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca ponosi odpowiedziakioza nasipstwa niezgodnii wykonywanych Rob6t z Dokumentadjinnymi
poprawkami wprowadzonymi w nich zawczasu przezyniera. Wykonawca powinien natychmiast
poinformowa Inzyniera o wszelkich each wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych tragiub) reperow
roboczych. Bd¢dy te powinny by usunite na koszt Zamawiggego. Wykonawca powinien sprawélzizy radne
terenu okrélone w Dokumentaciji Projektowej 2godne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca
stwierdzi,ze. rzeczywiste rzedne terenu istotnie #aia sic od radnych okrélonych w Dokumentacji Projektowej, to
powinien: powiadond o tym Inzyniera. Uksztalttowanie terenu w takim rejonie nisvpno by zmieniane przed
podjeciem odpowiedniej decyzji przezdyniera. Wszystkie Roboty dodatkowe, wynieg z rénic rzednych
terenu podanych w Dokumentacji Projektowejgddizych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera , zostan
wykonane na koszt Zamawagpgo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczae Roboty dodatkowe w takim

przypadku obaiza Wykonawa,.
Wszystkie Roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy nie mpdpy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikdw pomiaréw przez lryniera.
Punkty gtéwne trasy i punkty peednie osi trasy mugzbyé zaopatrzone w oznaczenia oftegace w sposob
wyrazny i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktdw. Forma i wzér tych oznatzgowinny by
zaakceptowane przezzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za oclrerszystkich punktéw pomiarowych i
ich oznaczé w czasie trwania Rob6t. Zadi znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygejo zostanzniszczone
przez Wykonawg $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéeét konieczne do dalszego prowadzenia
robot, to zostan one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pdesprace pomiarowe, konieczne dla
prawidtowej realizacji Robét nate do obowizkéw Wykonawcy.
5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnychrasi it punktéw wysokiciowych
Punkty wierzchotkowe i inne punkty gtéwne do tyczepowinny by zastabilizowane w sposob trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych, ptéw metalowych lub stupkéw betonowych, darane do punktdw pomocniczych,
potozonych poza granicrobot.
Maksymalna odlegkg miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej powinna wyn@ss00 metréw.
Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami Robot zgdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze ama wykorzysta punkty state na stabilnych, istriejych budowlach
wzdtuz trasy drogowe;.
Rzedne reperéw roboczych naleokreila¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy nk 4 mm/km, stosuagc niwelacg podwojr w nawikzaniu do reperéw patwowych.
Repery robocze-.powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtaj wyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu ijegogqdnej.
5.3. Wyznaczenie osi trasy.
Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o DokumentagjProjektows oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej, okrélonej w Dokumentacji Projektowej.
Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich nie rzadziej nico 25 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @&yt w stosunku do Dokumentacji Projektowej niezenby¢
wigksze nk 3 cm. Rzdne punktéw osi naky wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do gdnych
okreslonych w Dokumentacji Projektowej.
54. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych.
Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robét ziemnych) i powinnodbwykonane zgodnie z Dokumentaéjrojektow oraz
w miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzen@Riazaakceptowanych przez
Inzyniera.
Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopdw naly stosowd dobrze widoczne paliki. Odlegi® miadzy
palikami naley dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dwggj. Odlegtéc ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uttiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnym
z Dokumentagj Projektovd.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Ogoblne wymagania dotygee kontroli jakéci rob6t podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania Og0lp. 6. Kontro¢
jakosci prac pomiarowych, zwranych z wyznaczeniem trasy i punktow wysakowych naley prowadzé wedtug
ogolnych zasad okémnych w instrukcjach i wytycznych GUGLK [ 1-7 ].



1. OBMIAR ROBOT.

Ogolne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00. "Wymag&godlne" punkt 7.
Jednostl obmiarovwa rob6t zwihzanych z odtworzeniem i wyznaczeniem trasy w tergest | km (kilometr)
trasy drogowej .

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne wymagania dotygze odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagadgoine" punkt 8.
Odbior robét zwizanych z odtworzeniem .wyznaczeniem i zabezpieeneiiasy w terenie nggiuje na
podstawie szkicéw i dziennikbw pomiaréw depyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjneftore
Wykonawca przedkfada tgnierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Og6lne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania Ogdélne" kith
Ptatnd¢ za kilometr naley przyjmowda na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw geoglemh lub
protokotu z kontroli geodezyjnej.
lloé¢ jednostek wg pozycjiSlepego kosztorysu'.
Cena jednostkowa wykonania robét obejmuje:
zakup i dostarczenie materiatbw pomocniczych,
sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigeynktow wysokéciowych,
uzupetnienie osi tras dodatkowymi punktami,
wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrariagrzed zniszczeniem i oznakowanie utatydaj
odszukanie i ewentualne odtworzenie, zabezpiecistniepunktéw osnowy geodezyjnejiisavowej,
ochrona ich przed zniszczeniem i odtworzenie pumktdrazie zniszczenia,

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstirgaestycji, Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1979.

Instrukcja techniczn&-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.

Instrukcja techniczn&-4. Pomiary sytuacyjne i wysokoiowe, GUGIK, 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GEJ1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Oshowy realizacyjne, GUTD83.
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